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잉곳 슬라이스에

웨이퍼 가공 공정 포토 레지스트 도포 노광연마・ 검사・산화

워크에 닿았을때 선단부가 멈추고
강력하게 유지하여 가공을 지지함

노즐 교환에

순식간에 위치 결정과 클램프로 단 교체
시간 단축・ 교환시의 안정성 향상

확대・ 축경하는 틈새 제로의 위치 결정핀으로
흔들림 없는 지그・ 워크 위치 결정에 사용

회전부에서
앞으로의 유체 공급에올 SUS 핸드

모듈 도킹에 유체 공급에
검사 부품의 교환에

핸드나 센터링바이스로
핸드 설계를 지원

각종 유체를 연결 검사 부품의 절차 시간을
단축하여 교환시의 안정성을 향상위치 결정・ 클램프를

사용하여 모듈 도킹에 사용

모듈에서 장치로
각종 유체 접속에

전공정

에칭 ・세정 CMP 웨이퍼 검사Chemical Mechanical Polishing：화학 기계 연마

하이파워 에어 워크 서포트 model WNC model VRA/VRC
model VWH/VWM

model VX

model SWRY
문의 부탁드립니다.

노즐 체인저

코터 헤드 교환에

순식간에 위치 결정과 클램프로 단 교체
시간 단축・ 교환시의 안정성 향상

model SWR
model SWT/SWQ

로봇 핸드 체인저 

에어 로케이트 클램프

수동 확경 위치결정 핀

에어 확장 로케이트 핀

확경 위치결정 핀(작은지름 타입)

※ 표준품은 올 SUS가 아닙니다.
 문의 부탁드립니다.

반도체 제조 프로세스
아이디어 BOOK

「이런 기기를 원한다! 」를 라인업
   모든 제조 산업에 공헌합니다.

코스맥은 다양한 유공압 기기를 갖추고 있습니다. 고객의 요구를 구현해 주므로, 
필요한 조건(올 SUS, 저발진 그리스, 고온 환경) 등 무엇이든 상담해 주십시오. ※자료내의 그림은 이미지입니다.

단 교체시의 위치 결정에

로봇 핸드 각종 model WP□     ※ 로터리 조인트 model JR□ 로봇 핸드 체인저 
(대형타입) model SWL
파렛트 그리퍼 model WVA

model JWC/D
model JTA/B・JV□
model AYW소형 콤프레셔

오토 커플러

리크 리스 커플러model WVS
model WVG
model WPT하이파워 풀 클램프

FA 파렛트 클램프

하이파워 에어 파렛트 클램프

model WNC하이파워 에어 워크 서포트

유체�공급
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파렛트A

파렛트B

베이스

금형

사용하지 않을시
분리할 수 있는 프리롤러

フリーローラ
リフタ
프리
롤러 리프터

금형

금형

위치 결정

Clamp클램프

model KSL
로케이트 클램프

메카 기구

척판 측

취출 로봇 측
연결 완료

테이프의 부착・핸드
블레이드 교환에

글라이딩 다이싱 다이 본딩
　와이어 본딩

반송 핸드, 테이프 부착
핸드 등 목적이 다른
핸드를 간단히 자동 교환

설비측 지그의
교환 ・ 위치 결정에 사용

0.003mm의 위치 재현 정밀도로
지그 단 교체 가능

후공정

검사

스테이지의
높이 록크 기구에

높이 등의 조정 후 로드를
파악하여 강력 유지

model WNA에어 록크 실린더 프리 롤러

model RQC

외부의 힘으로 동작・동력원 불필요
반송 장치나 로봇의 힘으로 동작

패키지 몰딩

퀵 척 체인저 model SXQ

파렛트 클램프의 위치결정・클램프 기능으로
고정밀 단 교체

취출 장치의
척 판에 교환

몰딩 지그의
고정 ・ 위치 결정에 금형 반송에

자동 클램프로 지그 고정.
스크류 로케이터로 지그를 위치 결정

퀵 척 체인저로 척 판을
간단・단 교체

장치 단 교체의 반송 보조에
분리할 수 있는 프리 롤러로
공간 절약화

스마트 시리즈 로케이트 클램프 model KSL

리크리스 커플러는,
분리시 2차측 에어 압력 유지가 가능

model VXE/VXF스크류 로케이터

model SWT
model SWQ소형 로케이트 클램프

에어 로케이트 클램프

model SWR로봇 핸드 체인저 

리크 검사의 압력 유지에메카 기구로 동작검사 지그의 교환에

model MR□

에어 프리 롤러 리프터

model JWC/D리크 리스 커플러

「이런 기기를 원한다! 」를 라인업
   모든 제조 산업에 공헌합니다.

코스맥은 다양한 유공압 기기를 갖추고 있습니다. 고객의 요구를 구현해 주므로, 
필요한 조건(올 SUS, 저발진 그리스, 고온 환경) 등 무엇이든 상담해 주십시오. ※자료내의 그림은 이미지입니다.

반도체 제조 프로세스
아이디어 BOOK

model

VXE/VXF

model

WCC/WFC/WHC

model

WCE/WHE

스크류 로케이터

하이파워 에어
링크 / 스윙 클램프

에어
링크 / 스윙 클램프
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테마별 제품소개

파렛트의 고정밀
위치결정과 클램프에

컨베이어 반송 파렛트의
위치결정과 클램프에

중량물의 반송에

로봇의 범용화에

위치 결정 정밀도와
반출입성의 양립에

툴 

각종 로봇

툴 체인지

파렛트

툴 체인지

안전・연결・에어유지

위치 결정

파렛트 반송에

워크 반송에

떨림이나
뒤틀림의 방지에

매뉴얼 로봇
핸드 체인저

model SWL

로봇 핸드 체인저 
(대형타입)

model SMR

메카식 로봇 
핸드 체인저

model WKH

로케이트 핸드 

model WVA

파렛트 그리퍼

model SWE

하이파워 에어
홀 클램프

model WPTmodel KSL / KSH / KSA

하이파워
풀 클램프

model SWP

핀 클램프

model WKA

캐치 실린더

model  WPA /WPB / WPE / WPF / WPH /
                 WPJ / WPP / WPQ / WPS / WPW 

로봇 핸드 각종

model BWS

에어 세이프티 밸브

model JWC/JWD

model WVG/WVGTmodel WVS

리크리스 커플러

model VWH/VWM/VRA/VRC

확장 로케이트 핀

서포트

model WNC

하이파워 에어
워크 서포트

model WNA

에어 록크
실린더

셋업 

FA 파렛트 클램프
하이파워 에어
파렛트 클램프

model VXE/VXF

스크류 로케이터

내경 척 시리즈

외형 척 시리즈

model SWJ model RQC

승강 홀 클램프 에어프리 롤러 리프터

model MR□

프리 롤러

축경시 확경시

제로대

리프트�업 위치결정＋클램프

리프트�업

리프트�다운

반송・클램프

워크 고정・ 반송에

model FWD

에어
센터링 바이스

model WHE/WCE/WFE

하이파워 에어
클램프

model WHC

에어
스윙 클램프

NEW

model WCC

에어
링크 클램프

NEW

model WFC

에어
링크 클램프 후퇴식

NEW

model SWQ/SWT

에어 로케이트 클램프

model BWD

에어 시퀀스 밸브

model AYW

소형 콤프레셔

model JVA/JVB/JV□

오토 커플러

NEW

model KSC / KSR / KSS

NEW

NEW

model SXR
퀵 척 체인저
model SXQ

스마트 시리즈

스마트 시리즈

model STR

로봇 핸드 체인저 
(스프링 록크 / 에어 릴리즈식)

model SWR
로봇 핸드 체인저 

NEW

NEW

model BWQ

에어 넌리크 밸브

model WRC
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테마별 제품소개

파렛트의 고정밀
위치결정과 클램프에

컨베이어 반송 파렛트의
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위치 결정 정밀도와
반출입성의 양립에

툴 

각종 로봇

툴 체인지

파렛트

툴 체인지

안전・연결・에어유지

위치 결정

파렛트 반송에

워크 반송에

떨림이나
뒤틀림의 방지에

매뉴얼 로봇
핸드 체인저

model SWL

로봇 핸드 체인저 
(대형타입)

model SMR

메카식 로봇 
핸드 체인저

model WKH

로케이트 핸드 

model WVA

파렛트 그리퍼

model SWE

하이파워 에어
홀 클램프

model WPTmodel KSL / KSH / KSA

하이파워
풀 클램프

model SWP

핀 클램프

model WKA

캐치 실린더

model  WPA /WPB / WPE / WPF / WPH /
                 WPJ / WPP / WPQ / WPS / WPW 

로봇 핸드 각종

model BWS

에어 세이프티 밸브

model JWC/JWD

model WVG/WVGTmodel WVS

리크리스 커플러

model VWH/VWM/VRA/VRC

확장 로케이트 핀

서포트

model WNC

하이파워 에어
워크 서포트

model WNA

에어 록크
실린더

셋업 

FA 파렛트 클램프
하이파워 에어
파렛트 클램프

model VXE/VXF

스크류 로케이터

내경 척 시리즈

외형 척 시리즈

model SWJ model RQC

승강 홀 클램프 에어프리 롤러 리프터

model MR□

프리 롤러

축경시 확경시

제로대

리프트�업 위치결정＋클램프

리프트�업

리프트�다운

반송・클램프

워크 고정・ 반송에

model FWD

에어
센터링 바이스

model WHE/WCE/WFE

하이파워 에어
클램프

model WHC

에어
스윙 클램프

NEW

model WCC

에어
링크 클램프

NEW

model WFC

에어
링크 클램프 후퇴식

NEW

model SWQ/SWT

에어 로케이트 클램프

model BWD

에어 시퀀스 밸브

model AYW

소형 콤프레셔

model JVA/JVB/JV□

오토 커플러

NEW

model KSC / KSR / KSS

NEW

NEW

model SXR
퀵 척 체인저
model SXQ

스마트 시리즈

스마트 시리즈

model STR

로봇 핸드 체인저 
(스프링 록크 / 에어 릴리즈식)

model SWR
로봇 핸드 체인저 

NEW

NEW

model BWQ

에어 넌리크 밸브

model WRC
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