
注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

外形寸法 注意事項
参考資料特長 形式表示

仕様特長 形式表示
仕様

1 32

SWRZ 007 0 - MF 2

2 デザイン No.

 0 : 製品のバージョン情報です。

3 対応インターフェース番号

 2 : ISOインターフェース番号 2

 3 : ISOインターフェース番号 3

 4 : ISOインターフェース番号 4

 5 : ISOインターフェース番号 5

 無記号 : オプション無し

 D : D-subコネクタ

 J : 樹脂コネクタタイプ

 W : 小型防水電極

 無記号 : チェック弁無し(標準)

 S : チェック弁付き

1 対応ロボットハンドチェンジャー（SWR）形式

 003 : SWR0030-M
 007 : SWR0070-M□
 012 : SWR0120-M□

 025 : SWR0250-M□
 Y01 : SWRY0010-M

Adapter Plate

Model   SWRZ

ISOインターフェースに完全対応

ISOインターフェースに完全対応

SWRロボットハンドチェンジャー用

ロボットとハンドチェンジャーの連結に！設計・製作の手間をカット！

簡単・便利！
わずらわしい変換プレートの設計・製作が不要！

変換プレート

※ 上記以外の ISO インターフェース番号をご使用の場合は
 別途お問合せ願います。

1 32

SWRZ 007 0 - TF 4

2 デザイン No.

 0 : 製品のバージョン情報です。

3 対応インターフェース番号

 4 : ISOインターフェース番号 4

1 対応ロボットハンドチェンジャー（SWR）形式

 007 : SWR0070-T
 012 : SWR0120-T

※ 上記以外の ISO インターフェース番号をご使用の場合は
 別途お問合せ願います。

形式表示

仕様

(参考)SWR形式表示

ジョイント仕様

外付オプション記号

4

4

5

5無記号
S

4

SWR 003 0 - M - J
マスターシリンダ マスターシリンダ

ツールアダプタ
マスターシリンダ

可搬質量 ポート
オプション

デザイン No.

4

SWR         0 - T - J

可搬質量

可搬質量

デザイン No.
デザイン No.

SWR 0 - M    - J - 

4

007
012
025

007
012

F
A

SWRY0010 - M - J

マスターシリンダ ( ロボット側 ) ツールアダプタ ( ツール側 )

注意事項 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルトおよびピンは含んでいません。

 ※2. オプションの配線や配管が、オプション端面よりロボットフランジ側へ飛び出す場合、施工状態によってはロボット可動時に配線

  や配管に影響を及ぼす可能性があります。十分考慮してご使用ください。

 ※3. ジョイント仕様 S：チェック弁付き タイプの取付はできません。

D：D-sub コネクタ

-

-

-

-

-

-

-

●

●

-

-

-

J：樹脂コネクタタイプ

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

W：小型防水電極

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

-

無記号

無記号

無記号 / S

無記号

無記号 / S

無記号

無記号 / S

無記号 / S

-

-

-

対応 SWR：       外付オプション記号 (●は取付可能 )

SWRZ0030-MF2

SWRZ0070-MF2

SWRZ0070-MF3

SWRZ0070-MF4

SWRZ0120-MF3

SWRZ0120-MF4

SWRZ0120-MF5

SWRZ0250-MF3

SWRZ0250-MF5

SWRZY010-MF2

SWRZ0070-TF4

SWRZ0120-TF4

23

39

59

100

62

105

135

126

128

55

70

79

2

2

3

4

3

4

5

3

5

2

4

4

SWR0030-M

SWR0070-M□

SWR0070-M□

SWR0070-M□

SWR0120-M□

SWR0120-M□

SWR0120-M□

SWR0250-M□

SWR0250-M□

SWRY0010-M

SWR0070-T

SWR0120-T

変換プレート形式 質量 (g)
対応 ISO

インターフェース番号

対応ロボットハンド

チェンジャー (SWR) 形式

※1 ※2

※3

※3

※3

※3

対応 SWR：

      ジョイント仕様

4
5

ツール側(-T)インタフェース番号4対応の変換プレートを追加ラインナップ

デザイン No.Model   SWRZ
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

外形寸法 注意事項
参考資料特長 形式表示

仕様特長 形式表示
仕様

1 32

SWRZ 007 0 - MF 2

2 デザイン No.

 0 : 製品のバージョン情報です。

3 対応インターフェース番号

 2 : ISOインターフェース番号 2

 3 : ISOインターフェース番号 3

 4 : ISOインターフェース番号 4

 5 : ISOインターフェース番号 5

 無記号 : オプション無し

 D : D-subコネクタ

 J : 樹脂コネクタタイプ

 W : 小型防水電極

 無記号 : チェック弁無し(標準)

 S : チェック弁付き

1 対応ロボットハンドチェンジャー（SWR）形式

 003 : SWR0030-M
 007 : SWR0070-M□
 012 : SWR0120-M□

 025 : SWR0250-M□
 Y01 : SWRY0010-M

Conversion Plate

Model   SWRZ

ISOインターフェースに完全対応

ISOインターフェースに完全対応

SWRロボットハンドチェンジャー用

ロボットとハンドチェンジャーの連結に！設計・製作の手間をカット！

簡単・便利！
わずらわしい変換プレートの設計・製作が不要！

変換プレート

※ 上記以外の ISO インターフェース番号をご使用の場合は
 別途お問合せ願います。

1 32

SWRZ 007 0 - TF 4

2 デザイン No.

 0 : 製品のバージョン情報です。

3 対応インターフェース番号

 4 : ISOインターフェース番号 4

1 対応ロボットハンドチェンジャー（SWR）形式

 007 : SWR0070-T
 012 : SWR0120-T

※ 上記以外の ISO インターフェース番号をご使用の場合は
 別途お問合せ願います。

形式表示

仕様

(参考)SWR形式表示

ジョイント仕様

外付オプション記号

4

4

5

5無記号
S

4

SWR 003 0 - M - J
マスターシリンダ マスターシリンダ

ツールアダプタ
マスターシリンダ

可搬質量 ポート
オプション

デザイン No.

4

SWR         0 - T - J

可搬質量

可搬質量

デザイン No.
デザイン No.

SWR 0 - M    - J - 

4

007
012
025

007
012

F
A

SWRY0010 - M - J

マスターシリンダ ( ロボット側 ) ツールアダプタ ( ツール側 )

注意事項 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルトおよびピンは含んでいません。

 ※2. オプションの配線や配管が、オプション端面よりロボットフランジ側へ飛び出す場合、施工状態によってはロボット可動時に配線

  や配管に影響を及ぼす可能性があります。十分考慮してご使用ください。

 ※3. ジョイント仕様 S：チェック弁付き タイプの取付はできません。

D：D-sub コネクタ

-

-

-

-

-

-

-

●

●

-

-

-

J：樹脂コネクタタイプ

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

W：小型防水電極

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

-

無記号

無記号

無記号 / S

無記号

無記号 / S

無記号

無記号 / S

無記号 / S

-

-

-

対応 SWR：       外付オプション記号 (●は取付可能 )

SWRZ0030-MF2

SWRZ0070-MF2

SWRZ0070-MF3

SWRZ0070-MF4

SWRZ0120-MF3

SWRZ0120-MF4

SWRZ0120-MF5

SWRZ0250-MF3

SWRZ0250-MF5

SWRZY010-MF2

SWRZ0070-TF4

SWRZ0120-TF4

23

39

59

100

62

105

135

126

128

55

70

79

2

2

3

4

3

4

5

3

5

2

4

4

SWR0030-M

SWR0070-M□

SWR0070-M□

SWR0070-M□

SWR0120-M□

SWR0120-M□

SWR0120-M□

SWR0250-M□

SWR0250-M□

SWRY0010-M

SWR0070-T

SWR0120-T

変換プレート形式 質量 (g)
対応 ISO

インターフェース番号

対応ロボットハンド

チェンジャー (SWR) 形式

※1 ※2

※3

※3

※3

※3

対応 SWR：

      ジョイント仕様

4
5

ツール側(-T)インタフェース番号4対応の変換プレートを追加ラインナップ

デザイン No.Model   SWRZ
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

外形寸法：SWRZ0070-MF2

30°

32
.5

（
14
.4
）

22
.5

10
4.
5

7.
5

3
10 13

15°

75
°

15
°

75°

5 5.
5

6

20
°

φ20

φ47

（φ14 穴）

5　　 深 5.54-φ5.5

（ザグリφ9 深 5.5 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M5×0.8×12

SWR0070-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ5×10

2-M3×0.5 ネジ深 5

サービスタップ

4-M3×0.5 ネジ深 7

p.c.d. 31.5

p.c.d
. 39

 0
-0.03

+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A 矢視

A

外形寸法：SWRZ0030-MF2

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0030-MF2

23g

2

SWR0030-M

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0070-MF2

39g

2

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

25°

27
.5

（
11
）

16
.5

11
4.
5
※
2

※
2

※
2

※
2

※
2 ※
2

6.
3
7

2
11 13

12
.8

2.
4

12
.5

25
°

20°

70
°

20
°

25°

6

9

48

6

R4.5

φ20

φ40

（φ14 穴）

5　　 深 5.54-φ5.5

（ザグリ深 8 裏カラ）

4- 低頭ボルト（付属）
M5×0.8×10

SWR0030-M（-J）

4- 取付ボルト（付属）

M3×0.5×20

（φ2 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ5×10

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

4-M3×0.5 ネジ深 7

p.c.d
. 31.5

p.c.d. 27

 0
- 0.03

φ20H8+ 0.033 0

+ 0.03
 0

2　　 深 3.5

+ 0.02 0

A 矢視

A

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

外形寸法：SWRZ0070-MF2

30°

32
.5

（
14
.4
）

22
.5

10
4.
5

7.
5

3
10 13

15°

75
°

15
°

75°

5 5.
5

6

20
°

φ20

φ47

（φ14 穴）

5　　 深 5.54-φ5.5

（ザグリφ9 深 5.5 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M5×0.8×12

SWR0070-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ5×10

2-M3×0.5 ネジ深 5

サービスタップ

4-M3×0.5 ネジ深 7

p.c.d. 31.5

p.c.d
. 39

 0
-0.03

+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A 矢視

A

外形寸法：SWRZ0030-MF2

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0030-MF2

23g

2

SWR0030-M

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0070-MF2

39g

2

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

25°

27
.5

（
11
）

16
.5

11
4.
5
※
2

※
2

※
2

※
2

※
2 ※
2

6.
3
7

2
11 13

12
.8

2.
4

12
.5

25
°

20°

70
°

20
°

25°

6

9

48

6

R4.5

φ20

φ40

（φ14 穴）

5　　 深 5.54-φ5.5

（ザグリ深 8 裏カラ）

4- 低頭ボルト（付属）
M5×0.8×10

SWR0030-M（-J）

4- 取付ボルト（付属）

M3×0.5×20

（φ2 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ5×10

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

4-M3×0.5 ネジ深 7

p.c.d
. 31.5

p.c.d. 27

 0
- 0.03

φ20H8+ 0.033 0

+ 0.03
 0

2　　 深 3.5

+ 0.02 0

A 矢視

A

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

外形寸法：SWRZ0070-MF4外形寸法：SWRZ0070-MF3
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°
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°

φ53

φ25

（φ16 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 7 裏カラ） 4- 取付ボルト（付属）

M6×12

SWR0070-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

4-M3×0.5 ネジ深 7

p.c.d. 40

p.c.d
. 39

 0
- 0.03

φ47

6　　  深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A 矢視

A矢視

A

A

取付イメージ

ロボットフランジ

プレート A

プレート B

ロボットハンドチェンジャー
マスターシリンダ
SWR0070-M□

5.
5 4.
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9
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42
.5

(1
4.
4)

22
.5

4-取付ボルト(付属)
M3×0.5×25

1-平行ピン(付属)
φ6×10

1-平行ピン(付属)
φ5×10

4-取付ボルト(付属)
M6×10

4-取付ボルト(付属)
M4×0.7×10

SWR0070-M□(-J)

プレート B

プレート A

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0070-MF4

100g

4

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0070-MF3

59g

3

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。
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(φ4 平行ピン：
  SWR に付属 )

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用
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注意事項・その他
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ハンドチェンジャー
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セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

SWRA

電動製品
搬送製品
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ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

外形寸法：SWRZ0070-MF4外形寸法：SWRZ0070-MF3
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（ザグリφ11 深 7 裏カラ） 4- 取付ボルト（付属）

M6×12

SWR0070-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

4-M3×0.5 ネジ深 7

p.c.d. 40

p.c.d
. 39

 0
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6　　  深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
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M3×0.5×25
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1-平行ピン(付属)
φ5×10

4-取付ボルト(付属)
M6×10

4-取付ボルト(付属)
M4×0.7×10

SWR0070-M□(-J)

プレート B

プレート A

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0070-MF4

100g

4

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0070-MF3

59g

3

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き
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 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。
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注意事項・その他
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マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

外形寸法：SWRZ0120-MF3
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（ザグリφ11 深 7 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×12

SWR0120-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M4×0.7×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

4-M4×0.7 ネジ深 7.5

p.c.d. 40

p.c.d
. 45

φ25  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0
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A矢視

A

A

外形寸法：SWRZ0120-MF4

取付イメージ

ロボットフランジ

プレート A

プレート B

ロボットハンドチェンジャー
マスターシリンダ
SWR0120-M□

(φ4 平行ピン：
  SWR に付属 )

1- 平行ピン ( 付属 )
φ6×10

1- 平行ピン ( 付属 )
φ5×10

4- 取付ボルト ( 付属 )
M6×10

4- 取付ボルト ( 付属 )
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プレート B

プレート A

SWR0120-M□(-J)

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0120-MF4

105g

4

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0120-MF3

62g

3

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き

※
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2

※
2 ※
2

※
2
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°

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。
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(落下防止バルブ)
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特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

外形寸法：SWRZ0120-MF3

30°

35

（
15
）

23
12

5.
5

7

4
12 16

15°

75
°

15
°

75°

6 7

7

φ54

（φ16 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 7 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×12

SWR0120-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M4×0.7×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

4-M4×0.7 ネジ深 7.5

p.c.d. 40

p.c.d
. 45

φ25  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A 矢視

A矢視

A

A

外形寸法：SWRZ0120-MF4

取付イメージ

ロボットフランジ

プレート A

プレート B

ロボットハンドチェンジャー
マスターシリンダ
SWR0120-M□

(φ4 平行ピン：
  SWR に付属 )

1- 平行ピン ( 付属 )
φ6×10

1- 平行ピン ( 付属 )
φ5×10

4- 取付ボルト ( 付属 )
M6×10

4- 取付ボルト ( 付属 )
M4×0.7×10

4- 取付ボルト ( 付属 )
M4×0.7×25

4.
5

5.
5

9
11

20

43

23
(1
5)

プレート B

プレート A

SWR0120-M□(-J)

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号
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SWRZ0120-MF4

105g

4

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量
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対応ロボットハンドチェンジャー形式
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※
2

※
2

※
2 ※
2

※
2

20
°

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。
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ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

4

3.
5

外形寸法：SWRZ0250-MF3

40
.5

（
17
.5）

26
.5

14
5.
5

7.
5

14 18

30°

45° 30°

15°

45
°

45
°

9.
5 7

7

φ73

29.5

32.332.3

（φ16 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 9.5 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×12

SWR0250-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M5×0.8×30

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M5×0.8 ネジ深 5
サービスタップ

4-M5×0.8 ネジ深 10

p.c.d. 40

p.c.d
. 62

φ25  0- 0.03

φ40 + 0.03 0

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

8　
　
  深
5.
5

+
 0
.0
3

 
0

外形寸法：SWRZ0120-MF5

37

（
15
）
23

14
5.
5

7

4
14 18

30°

45
°

45° 30°

45
°

15°

7 8

7

φ76

φ55

（φ30 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 8 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×12

SWR0120-M□（-J） 4- 取付ボルト（付属）
M4×0.7×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M5×0.8 ネジ深 5
サービスタップ

4-M4×0.7 ネジ深 7.5

p.c.d. 6
3

p.c.d
. 45

φ40  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

15°

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0250-MF3

126g

3

SWR0250-MF

SWR0250-MA

※1

無記号：オプション無し

 D ：D-sub コネクタ 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0120-MF5

135g

5

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

4

3.
5

外形寸法：SWRZ0250-MF3

40
.5

（
17
.5）

26
.5

14
5.
5

7.
5

14 18

30°

45° 30°

15°

45
°

45
°

9.
5 7

7

φ73

29.5

32.332.3

（φ16 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 9.5 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×12

SWR0250-M□（-J）

4- 取付ボルト（付属）
M5×0.8×30

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M5×0.8 ネジ深 5
サービスタップ

4-M5×0.8 ネジ深 10

p.c.d. 40

p.c.d
. 62

φ25  0- 0.03

φ40 + 0.03 0

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

8　
　
  深
5.
5

+
 0
.0
3

 
0

外形寸法：SWRZ0120-MF5

37

（
15
）
23

14
5.
5

7

4
14 18

30°

45
°

45° 30°

45
°

15°

7 8

7

φ76

φ55

（φ30 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 8 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×12

SWR0120-M□（-J） 4- 取付ボルト（付属）
M4×0.7×25

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M5×0.8 ネジ深 5
サービスタップ

4-M4×0.7 ネジ深 7.5

p.c.d. 6
3

p.c.d
. 45

φ40  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

15°

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0250-MF3

126g

3

SWR0250-MF

SWR0250-MA

※1

無記号：オプション無し

 D ：D-sub コネクタ 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0120-MF5

135g

5

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

115B115A

φ40 + 0.03 0

A 矢視

A

外形寸法：SWRZ0250-MF5

40
.5

（
17
.5
）
26
.5

14
5.
5

8

4

4

14 18

29
.5

25°

20°

45°

20°

45
°

10
°

15
°

7 8

7
35

35

φ76

（φ30 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 8 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×14

SWR0250-M□（-J） 4- 取付ボルト（付属）
M5×0.8×30

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M5×0.8 ネジ深 5
サービスタップ

4-M5×0.8 ネジ深 10

p.c.d. 63

p.c.d.
 62

φ40  0- 0.03

6　　  深 6.5+ 0.03
 0

8　　 深 5.5

+ 0.03 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

20°

20°

外形寸法：SWRZY010-MF2

取付イメージ

17

32

15
（
11
）

8
7

4.
5

7

2
15

5.
6

17

15°

15°

75°

65°

15
°
10
°

11
.5 3

6

6

φ47.5

（φ15 穴）

4-φ5.5
（ザグリ 裏カラ）

4- 低頭ボルト（付属）
M5×0.8×10

4- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×8

SWRY0010-M（-J）

3- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×20

（φ5 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ5×10

1- 平行ピン（付属）
φ3×6

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

3-M3×0.5 ネジ深 8

4-φ3.4 ザグリφ6

p.c.d
. 31.
5

p.c.d. 40

p.c.d. 30

φ20  0- 0.03

φ20H8+ 0.033 0

5　　 深 5.5+ 0.03
 0

5　　 深 4+ 0.03
 0

A 矢視

A

プレート B

プレート A

ロボットフランジ

プレート A

プレート B

ロボットハンドチェンジャー
マスターシリンダ
SWRY0010-M

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZY010-MF2

55g

2

SWRY0010-M

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0250-MF5

128g

5

SWR0250-MF

SWR0250-MA

※1

無記号：オプション無し

 D ：D-sub コネクタ 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き

無記号 ：チェック弁無し

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )

 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

20
°

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用



注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法

115B115A

φ40 + 0.03 0

A 矢視

A

外形寸法：SWRZ0250-MF5

40
.5

（
17
.5
）
26
.5

14
5.
5

8

4

4

14 18

29
.5

25°

20°

45°

20°

45
°

10
°

15
°

7 8

7
35

35

φ76

（φ30 穴）

4-φ6.8
（ザグリφ11 深 8 裏カラ）

4- 取付ボルト（付属）
M6×14

SWR0250-M□（-J） 4- 取付ボルト（付属）
M5×0.8×30

（φ4 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ6×12

2-M5×0.8 ネジ深 5
サービスタップ

4-M5×0.8 ネジ深 10

p.c.d. 63

p.c.d.
 62

φ40  0- 0.03

6　　  深 6.5+ 0.03
 0

8　　 深 5.5

+ 0.03 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

20°

20°

外形寸法：SWRZY010-MF2

取付イメージ

17

32

15
（
11
）

8
7

4.
5

7

2
15

5.
6

17

15°

15°

75°

65°

15
°
10
°

11
.5 3

6

6

φ47.5

（φ15 穴）

4-φ5.5
（ザグリ 裏カラ）

4- 低頭ボルト（付属）
M5×0.8×10

4- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×8

SWRY0010-M（-J）

3- 取付ボルト（付属）
M3×0.5×20

（φ5 平行ピン：SWRに付属）

1- 平行ピン（付属）
φ5×10

1- 平行ピン（付属）
φ3×6

2-M3×0.5 ネジ深 5
サービスタップ

3-M3×0.5 ネジ深 8

4-φ3.4 ザグリφ6

p.c.d
. 31.
5

p.c.d. 40

p.c.d. 30

φ20  0- 0.03

φ20H8+ 0.033 0

5　　 深 5.5+ 0.03
 0

5　　 深 4+ 0.03
 0

A 矢視

A

プレート B

プレート A

ロボットフランジ

プレート A

プレート B

ロボットハンドチェンジャー
マスターシリンダ
SWRY0010-M

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZY010-MF2

55g

2

SWRY0010-M

※1

無記号：オプション無し 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRジョイント仕様

SWRZ0250-MF5

128g

5

SWR0250-MF

SWR0250-MA

※1

無記号：オプション無し

 D ：D-sub コネクタ 

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

無記号 ：チェック弁無し

 S ：チェック弁付き

無記号 ：チェック弁無し

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )

 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ロボット側穴深さはロボットにより異なります。ロボット側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

20
°

マスターシリンダ用 マスターシリンダ用



116B116A

注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ

形式表示
仕様

外形寸法外形寸法
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SWR0070-T(-J)

プレートA

プレートB

1- 平行ピン(付属)
φ6×10

(φ4平行ピン:SWRに付属)

4-取付ボルト(付属)
M4×0.7×8

1- 平行ピン(付属)
φ5×10

4-取付ボルト(付属)
M4×0.7×8

 0
- 0.046

+ 0.025
 0

+ 
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0

6 
   
   
   
深
5.
5

+ 
0.
03

 
0

+ 0.02
 0

プレートA

プレートB

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRZ0070-TF4

70g

4

SWR0070-T

※1

無記号：オプション無し

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ツール側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

変換プレート形式

質量

対応インターフェース番号

対応ロボットハンドチェンジャー形式

取付可能外付オプション電極

SWRZ0120-TF4

79g

4

SWR0120-T

※1

無記号：オプション無し

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ツール側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

外形寸法：SWRZ0070-TF4 ツールアダプタ用 外形寸法：SWRZ0120-TF4
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φ6×10

4-取付ボルト(付属)
M4×0.7×8
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+ 0.02
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4-取付ボルト(付属)
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9
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SWR0120-T(-J)
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取付イメージ取付イメージ

ツールアダプタ用
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 注意事項
参考資料変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ
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70g
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※1

無記号：オプション無し

 J ：樹脂コネクタタイプ

 Ｗ ：小型防水電極

 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ツール側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

変換プレート形式
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 1. 材質 :A2017BE-T4　表面処理 : アルマイト処理 ( 赤色 )
 ※1. 変換プレート本体のみの質量を示します。ボルト及びピンは含んでいません。
 ※2. ツール側フランジ寸法を必ずご確認の上、ご使用ください。

外形寸法：SWRZ0070-TF4 ツールアダプタ用 外形寸法：SWRZ0120-TF4
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー

SWR
3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート

SWRZ

セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)

ハイパワーエア
パレットクランプ

WVS

FA
パレットクランプ

WVG

エア
ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 外形寸法変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ
形式表示
仕様

注意事項
参考資料
注意事項
参考資料

MEMO参考資料：ISOインターフェースの基準形状
JIS B 8436：2005（ISO9409-1：2004）より抜粋

フランジ形メカニカルインタフェースの寸法

 番号 ピッチ円直径　※1 d2 d3 d4 d5 t1 t2 t3 t4 t5 t6 ねじ穴の数
  d1 h8 H7  H7 最少 最少 最少   最少 N
  系列 1
 1
 2
 3
 4
 5
 6
 7
 8
 9
 10
 11
 12

 25
 31.5
 40
 50
 63
 80
 100
 125
 160
 160
 200
 200

 34
 40
 50
 63
 80
 100
 125
 160
 200
 200
 250
 250

 16
 20
 25
 31.5
 40
 50
 63
 80
 100
 100
 125
 125

 M4
 M5
 M6
 M6
 M6
 M8
 M8
 M10
 M10
 M12
 M12
 M16

 4
 5
 6
 6
 6
 8
 8
 10
 10
 12
 12
 12

 6
 6
 6
 6
 6
 6
 6
 8
 8
 8
 8
 8

 4
 5
 6
 6
 6
 8
 8
 10
 10
 12
 12
 12

 4
 4
 6
 6
 6
 6
 6
 8
 8
 8
 8
 8

 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 22

 0.2
 0.2
 0.2
 0.2
 0.2
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4

 0.5
 0.5
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1

 4
 4
 4
 4
 4
 6
 6
 6
 6
 11
 6
 11

注意事項
 ※1. ねじ穴の最少深さ（t4）は、エンドエフェクタ取付部の材料を考慮して決定してください。
 ※2. 寸法（d6）配線配管のための用意：フランジは中心に貫通穴を備えてもよいものとします。中心穴の直径（d6）は d3 以下とします。
 1. 詳細については、JIS B 8436：2005（ISO 9409-1：2004）を参照願います。
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番号：1 ～ 5 番号：6 ～ 9、11

番号：10 番号：12

単位：mm

断面 S-O-S

断面 S-O-S

※
2

※
2

※
2

※
2

 0
- 0.039
 0
- 0.039
 0
- 0.039
 0
- 0.046
 0
- 0.046
 0
- 0.054
 0
- 0.063
 0
- 0.063
 0
- 0.072
 0
- 0.072
 0
- 0.072
 0
- 0.072

+ 0.018
 0
+ 0.021
 0
+ 0.021
 0
+ 0.025
 0
+ 0.025
 0
+ 0.025
 0
+ 0.030
 0
+ 0.030
 0
+ 0.035
 0
+ 0.035
 0
+ 0.040
 0
+ 0.040
 0

+ 0.012
 0
+ 0.012
 0
+ 0.012
 0
+ 0.012
 0
+ 0.012
 0
+ 0.015
 0
+ 0.015
 0
+ 0.015
 0
+ 0.015
 0
+ 0.018
 0
+ 0.018
 0
+ 0.018
 0
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注意事項・その他

位置決め
         ＋
クランプ

ハンド・クランプ

サポート

バルブ・カプラ

位置決め

マニュアルロボット
ハンドチェンジャー

SXR

SWRA

電動製品
搬送製品

ロボット
ハンドチェンジャー
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3kg ~ 360kg可搬

SWR0010
0.5kg ~ 1kg可搬

変換プレート
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セーフティプッシュバルブ
(落下防止バルブ)
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ロケートクランプ

SWT

小型
ロケートクランプ

SWQ

クイック
チャックチェンジャー

SXQ

SWL

ロボット
ハンドチェンジャー

特長 外形寸法変換プレート　SWRロボットハンドチェンジャー用 model SWRZ
形式表示
仕様

注意事項
参考資料
注意事項
参考資料

MEMO参考資料：ISOインターフェースの基準形状
JIS B 8436：2005（ISO9409-1：2004）より抜粋

フランジ形メカニカルインタフェースの寸法

 番号 ピッチ円直径　※1 d2 d3 d4 d5 t1 t2 t3 t4 t5 t6 ねじ穴の数
  d1 h8 H7  H7 最少 最少 最少   最少 N
  系列 1
 1
 2
 3
 4
 5
 6
 7
 8
 9
 10
 11
 12

 25
 31.5
 40
 50
 63
 80
 100
 125
 160
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 200
 200

 34
 40
 50
 63
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 100
 125
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 200
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 16
 20
 25
 31.5
 40
 50
 63
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 100
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 125
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 M5
 M6
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 M8
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 4
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 ※1
 ※1
 ※1
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 ※1
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 ※1
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 ※1
 ※1
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 0.2
 0.2
 0.2
 0.2
 0.2
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4

 0.5
 0.5
 1
 1
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 4
 4
 4
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 6
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注意事項
 ※1. ねじ穴の最少深さ（t4）は、エンドエフェクタ取付部の材料を考慮して決定してください。
 ※2. 寸法（d6）配線配管のための用意：フランジは中心に貫通穴を備えてもよいものとします。中心穴の直径（d6）は d3 以下とします。
 1. 詳細については、JIS B 8436：2005（ISO 9409-1：2004）を参照願います。

t6
×
45
°

3×
 9
0°

φ
d3

φ
d2

φ
d6

t4

4×Md4

t3

t2

t6×45°

t1
φd5

4×
A

B

C
 ⊥ 0.02 B

 ◎ φ0.02 A B

  φt5 A B C

  φ0.04 A B

S

S

O

φd1

45°

+Xm

+Zm

+Xm

断面 S-O-S

t6
×
45
°

φ
d3

φ
d2

φ
d6

t4
11×Md4

t3

t2

t6×45°

t1 φd5

11×
A

B

C ⊥ 0.02 B

 ◎ φ0.02 A B

  φt5  A B C

  φ0.04 A B

12× 3
0°

+Xm

+Zm

+Xm

t6
×
45
°

φ
d3

φ
d2

φ
d6

t4
6×Md4

t3

t2

t6×45°

t1 φd5

6×
A

B

C ⊥ 0.02 B

 ◎ φ0.02 A B

  φt5 A B C

  φ0.04 A B

S

S

O

φd1

5×
 6
0°

30°

+Xm

+Zm

+Xm

t6
×
45
°

φ
d3

φ
d2

φ
d6

t4
4×Md4

t3

t2

t6×45°

t1 φd5

12×
A

B

C ⊥ 0.02 B

 ◎ φ0.02 A B

  φt5 A B C

  φ0.04 A B

S

S

O

φd1φd1

11×
 30
°15°

+Xm

+Zm

+Xm

番号：1 ～ 5 番号：6 ～ 9、11

番号：10 番号：12

単位：mm

断面 S-O-S

断面 S-O-S

※
2

※
2

※
2

※
2

 0
- 0.039
 0
- 0.039
 0
- 0.039
 0
- 0.046
 0
- 0.046
 0
- 0.054
 0
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 0
- 0.063
 0
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 0
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+ 0.040
 0
+ 0.040
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+ 0.012
 0
+ 0.015
 0
+ 0.015
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営業拠点 Address

TEL.078-991-5115 FAX.078-991-8787
国内営業拠点

〒651-2241 兵庫県神戸市西区室谷2丁目1番5号

関東営業所 TEL.048-652-8839 FAX.048-652-8828
〒331-0815 埼玉県さいたま市北区大成町4丁目81番地

中部営業所 TEL.0566-74-8778 FAX.0566-74-8808
〒446-0076 愛知県安城市美園町2丁目10番地1

西関東出張所 TEL.048-652-8839 FAX.048-652-8828
〒243-0014 神奈川県厚木市旭町5 丁目35-1-305

九州営業所 TEL.092-433-0424 FAX.092-433-0426
〒812-0006 福岡県福岡市博多区上牟田1丁目8-10-101

海外営業
TEL.+81-78-991-5162 FAX.+81-78-991-8787
〒651-2241 兵庫県神戸市西区室谷2丁目1番5号
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本社・工場
関西営業所

会社案内

●記載以外の仕様および寸法については、別途お問い合わせください。
●このカタログの仕様は予告なしに変更することがあります。
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現地法人および営業所
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TEL. +43-463-287587 FAX. +43-463-287587-20

Schleppeplatz 2 9020 Klagenfurt am  Wörthersee Austria
Europe
ヨーロッパ
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TEL.+86-21-54253000 FAX.+86-21-54253709
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G.E.T. Inc, Phil.

TEL.+86-769-85300880
広東東莞長安鎮徳政西路15号宏基本大厦301号室

Room301, AcerBuilding No.15, Dezheng(W)Road, Changan Town Dongguan Guangdong 523843., P.R.China
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関東営業所 TEL.048-652-8839 FAX.048-652-8828
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