
model SMR

マスターシリンダ

ツールアダプタ

ツールベース

連結前
セッティング位置まで
ロボットを垂直移動

ロボット水平移動で連結
水平移動時、スライドカムがツールベースに接触し
動作します。この時、ロボットに負荷が加わります。

スライドカム

Mechanical Robotic Hand Changer

メカ式ロボットハンドチェンジャー
ガタツキゼロで高精度・高剛性　位置再現精度 0.003mm

ロボットの力で
ハンド交換
ロボットの力で
ハンド交換

動力源不要
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メカ式ロボットハンドチェンジャー model SMR

仕様

model  SMR0120

ハンド着脱時にエアや電気などの動力源は不要。
ロボットの力で着脱を行うメカ式ロボットハンド

チェンジャーです。

ロボットフランジインターフェース番号 ４ に
対応したロボットに直接取付可能です。

電極・エアジョイントの増設が可能です。

可搬質量：7 ~ 12 kg
位置再現精度：0.003mm

 形式

 可搬質量

 位置再現精度

 リフト量（払出し量）

 使用温度

 曲げ方向

 ねじり方向

 マスターシリンダ

 ツールアダプタ

 ツールベース

kg

mm

mm

N・m

N・m

g

g

g

℃

 許容静的モーメント

 製品質量

SMR0120

7 ~ 12

0.003

1

16

25

450

200

1000

0 ～ 70
動画をみる ＞ ＞ ＞

QR コードもしくは
コスメックWebサイト内検索で上記キーワードで開きます。

詳細仕様・動画はWebサイトをご参照ください。

SMR

NEW
マスターシリンダ

ツールアダプタ

ツールベース


