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过渡板
机械手快换装置（model SWR）专用

New

用于机械手快换装置的连接！
削减设计·制作的工序！

以ISO接口为基准

Model   SWRZ



特点特点 外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

1 2

1 32

SWRZ 007 0 - MF 2

2 设计编号

 0 : 是指产品的版本信息。

3 对应接口编号

 2 : ISO接口编号 2

 3 : ISO接口编号 3

 4 : ISO接口编号 4

 5 : ISO接口编号 5

 无符号 : 无选配

 D : D-sub接插件

 J : 树脂快插型

 W : 小型防水电极

 无符号 : 无单向阀 (标准) 

 S : 带单向阀

1 对应机械手快换装置（SWR）型号

 003 : SWR0030
 007 : SWR0070
 012 : SWR0120
 025 : SWR0250
 Y01 : SWRY0010

※ 如果使用上述之外的 ISO接口编号时，请另行垂询。

注意事项

 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 如果选配件的配线或配管从选配件端面伸向机器人法兰侧时，根据施工状态有时机器人移动可能会对配线和配管产生影响。

  请酌情考虑后再使用。

 ※3. 气压传输口选配项为 S:带单向阀的规格上不可安装。

型号表示

规格

(参考 )SWR主气缸的型号表示

D：D-sub接插件

-

-

-

-

-

-

-

●

●

-

J：树脂快插型

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

W：小型防水电极

●

●

●

●

●

●

●

●

●

●

无符号

无符号

无符号

无符号 / S

无符号

无符号 / S

无符号

无符号 / S

无符号 / S

无符号

对应 SWR：       外置选配件记号 (●表示可安装 )

SWRZ0030-MF2

SWRZ0070-MF2

SWRZ0070-MF3

SWRZ0070-MF4

SWRZ0120-MF3

SWRZ0120-MF4

SWRZ0120-MF5

SWRZ0250-MF3

SWRZ0250-MF5

SWRZY010-MF2

23

39

59

100

62

105

135

126

128

55

2

2

3

4

3

4

5

3

5

2

SWR0030

SWR0070

SWR0070

SWR0070

SWR0120

SWR0120

SWR0120

SWR0250

SWR0250

SWRY0010

过渡板型号 重量（g）
对应 ISO

接口编号

对应机械手快换装置

（SWR）型号

※1 ※2

※3

※3

※3

※3

※3

※3

对应 SWR：

        气压传输口选配项

气压传输口选配项

外置选配件记号

4

5

4

4

4

4 5
5

无符号
S

SWR 003 0 - M - J
可搬运重量

可搬运重量 气口选配

设计编号

设计编号

设计编号

SWR 0 - M    - J - 
007
012
025

F
A

SWRY001 0 - M - J

Conversion Plate

Model   SWRZ

完全支持ISO接口

SWR机械手快换装置用

简单·方便！
不需要复杂的过渡板的设计·制作！

过渡板

Model   SWRZ

用于机械手快换装置的连接！削减设计·制作的工序！

完全支持ISO接口
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过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

3 4

外形尺寸：SWRZ0070-MF2

30°

32
.5

（
14
.4
）

22
.5

10
4.
5

7.
5

3
10 13

15°

75
°

15
°

75°

5 5.
5

6

20
°

φ20

φ47

（φ14孔）

5　　 深 5.54-φ5.5

（锪孔φ9深 5.5 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M5×0.8×12

SWR0070-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M3×0.5×25

（φ4平行销：在 SWR上附带）

1-平行销（附带）
φ5×10

2-M3×0.5螺纹深 5

螺栓预留孔

4-M3×0.5螺纹深 7

p.c.d. 31.5

p.c.d
. 39

 0
- 0.03

+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A向视图

A

外形尺寸：SWRZ0030-MF2

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0030-MF2

23g

2

SWR0030-M

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0070-MF2

39g

2

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

25°

27
.5

（
11
）

16
.5

11
4.
5
※
2

※
2

※
2

※
2

※
2 ※
2

6.
3
7

2
11 13
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.8

2.
4
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.5

25
°

20°
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°

20
°

25°

6

9

48

6

R4.5

φ20

φ40

（φ14孔）

5　　 深 5.54-φ5.5

（锪孔深 8 从背面）

4-短头螺栓（附带）
M5×0.8×10

SWR0030-M（-J）

4-安装螺栓（附带）

M3×0.5×20

（φ2平行销：在 SWR上附带）

1-平行销（附带）
φ5×10

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M3×0.5螺纹深 7

p.c.d
. 31.5

p.c.d. 27

 0
- 0.03

φ20H8+ 0.033 0

+ 0.03
 0

2　　 深 3.5

+ 0.02 0

A向视图

A

无符号 ：无单向阀

无符号 ：无单向阀

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理（红色）

 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理（红色）

 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项
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+ 0.02 0

A向视图

A

无符号 ：无单向阀

无符号 ：无单向阀

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理（红色）

 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理（红色）

 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

5 6

外形尺寸：SWRZ0070-MF3
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°

75°
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°
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7

20
°

φ53

φ25

（φ16孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 7 从背面） 4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0070-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M3×0.5×25

（φ4平行销：在 SWR 上附带）

1-平行销（附带）

φ6×12

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M3×0.5螺纹深 7

p.c.d. 40

p.c.d
. 39

 0
- 0.03

φ47

6　　  深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A向视图

A

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0070-MF3

59g

3

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

※
2

※
2

※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

外形尺寸：SWRZ0070-MF4

A向视图

A

安装示意图

机器人法兰

托盘 A

托盘 B

机械手快换装置

SWR0070-M□

5.
5 4.
5

9
11

20

42
.5

(1
4.
4)

22
.5

4-安装螺栓（附带）

M3×0.5×25

1-平行销(附带)

φ6×10

1-平行销(附带)

φ5×10

（φ4平行销：在 SWR上附带）
4-安装螺栓（附带）

M6×10

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×10

SWR0070-M□(-J)

托盘 B

托盘 A

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0070-MF4

100g

4

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

 S ：带单向阀

※
2

※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

4-φ4.3锪口φ7.5

2-φ4          深5.5

11
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24

20
4

24
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15
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7
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＋ 0.03
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＋ 0.02
 0

＋ 0.021
 0

※
2

7

6           深5.5

p.c.d.50

4-φ6.8
(锪口 从背面)

＋ 0.03
 0



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
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（锪口φ11深 7 从背面） 4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0070-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M3×0.5×25

（φ4平行销：在 SWR 上附带）

1-平行销（附带）

φ6×12

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M3×0.5螺纹深 7

p.c.d. 40

p.c.d
. 39

 0
- 0.03

φ47

6　　  深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A向视图

A

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0070-MF3

59g

3

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

※
2

※
2

※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

外形尺寸：SWRZ0070-MF4

A向视图

A

安装示意图

机器人法兰

托盘 A

托盘 B

机械手快换装置

SWR0070-M□

5.
5 4.
5

9
11

20

42
.5

(1
4.
4)

22
.5

4-安装螺栓（附带）

M3×0.5×25

1-平行销(附带)

φ6×10

1-平行销(附带)

φ5×10

（φ4平行销：在 SWR上附带）
4-安装螺栓（附带）

M6×10

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×10

SWR0070-M□(-J)

托盘 B

托盘 A

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0070-MF4

100g

4

SWR0070-MF

SWR0070-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

 S ：带单向阀

※
2

※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

4-φ4.3锪口φ7.5

2-φ4          深5.5

11
9

φ48

φ63

φ20H7

24

20
4

24

2-M3×0.5螺纹深5
螺栓预留孔

15

6         深5.5

4-M3×0.5螺纹深7

4

φ31.5

7

25°
30°

15°

20°

25°45°

20
°

25
°

p.c.d.36

p.c.d.38

15
°

p.c.d.39

 0
- 0.03

＋ 0.03
 0

＋ 0.02
 0

＋ 0.021
 0

※
2

7

6           深5.5

p.c.d.50

4-φ6.8
(锪口 从背面)

＋ 0.03
 0



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

7 8

外形尺寸：SWRZ0120-MF3

30°

35

（
15
）

23
12

5.
5

7

4
12 16

15°

75
°

15
°

75°

6 7

7

φ54

（φ16 孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 7 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0120-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×25

（φ4平行销：在 SWR 上附带）

1-平行销 ( 附带 )

φ6×12

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M4×0.7螺纹深 7.5

p.c.d. 40

p.c.d
. 45

φ25  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A向视图

A

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0120-MF3

62g

3

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

※
2

※
2

※
2

20
°

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

A向视图

A

外形尺寸：SWRZ0120-MF4

安装示意图

机器人法兰

托盘 A

托盘 B

机械手快换装置

SWR0120-M□

（φ4平行销：在 SWR上附带）

1-平行销 ( 附带 )

φ6×10

1-平行销 ( 附带 )

φ5×10

4-安装螺栓（附带）

M6×10

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×10

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×25

4.
5

5.
5

9
11

20

43

23
(1
5)

托盘 B

托盘 A

SWR0120-M□(-J)

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0120-MF4

105g

4

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

 S ：带单向阀

※
2 ※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

6           深 5.5

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

φ54

φ25H7

φ63
 0
- 0.03

+ 0.021
 0

+ 0.02
 0

φ31.5

24

4

+ 0.03
 0

15 9
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20 24

４

25°
30°

15°
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25°45°
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°
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°

p.c.d.43

4-φ4.3锪口φ7.5

p.c.d.454-M4×0.7螺纹深 7

2-φ4         深 5.5

p.c.d.3
8

15
°

７

※
2

4-φ6.8
（锪口 从背面）

7

6           深 5.5+ 0.03
 0

p.c.d .50



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

7 8

外形尺寸：SWRZ0120-MF3

30°

35

（
15
）

23
12

5.
5

7

4
12 16

15°

75
°

15
°

75°

6 7

7

φ54

（φ16 孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 7 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0120-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×25

（φ4平行销：在 SWR 上附带）

1-平行销 ( 附带 )

φ6×12

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M4×0.7螺纹深 7.5

p.c.d. 40

p.c.d
. 45

φ25  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

A向视图

A

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0120-MF3

62g

3

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

※
2

※
2

※
2

20
°

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

A向视图

A

外形尺寸：SWRZ0120-MF4

安装示意图

机器人法兰

托盘 A

托盘 B

机械手快换装置

SWR0120-M□

（φ4平行销：在 SWR上附带）

1-平行销 ( 附带 )

φ6×10

1-平行销 ( 附带 )

φ5×10

4-安装螺栓（附带）

M6×10

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×10

4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×25

4.
5

5.
5

9
11

20

43

23
(1
5)

托盘 B

托盘 A

SWR0120-M□(-J)

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0120-MF4

105g

4

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

 S ：带单向阀

※
2 ※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

6           深 5.5

2-M3×0.5螺纹深 5
螺栓预留孔

φ54
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- 0.03
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 0
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20 24

４
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2-φ4         深 5.5

p.c.d.3
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°

７

※
2

4-φ6.8
（锪口 从背面）
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6           深 5.5+ 0.03
 0

p.c.d .50



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

9 10

4

3.
5

外形尺寸：SWRZ0250-MF3

40
.5

（
17
.5）

26
.5

14
5.
5

7.
5

14 18

30°

45° 30°

15°

45
°

45
°

9.
5 7

7

φ73

29.5

32.332.3

（φ16孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 9.5 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0250-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M5×0.8×30

(φ4平行销：在 SWR上附带）

平行销（附带）

φ6×12

2-M5×0.8螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M5×0.8螺纹深 10

p.c.d. 40

p.c.d
. 62

φ25  0- 0.03

φ40 + 0.03 0

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

8　
　
 深
5.
5

+
 0
.0
3

 
0

外形尺寸：SWRZ0120-MF5

37

（
15
）
23

14
5.
5

7

4
14 18

30°

45
°

45° 30°

45
°

15°

7 8

7

φ76

φ55

（φ30孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 8 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0120-M□（-J） 4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×25

（φ4平行销：在 SWR 上附带）

1-平行销 ( 附带 )

φ6×12

2-M5×0.8螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M4×0.7螺纹深 7.5

p.c.d. 6
3

p.c.d
. 45

φ40  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

15°

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0250-MF3

126g

3

SWR0250-MF

SWR0250-MA

※1

无符号：无选配

 D ：D-sub接插件

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0120-MF5

135g

5

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

无符号 ：无单向阀

 S ：带单向阀

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

9 10

4

3.
5

外形尺寸：SWRZ0250-MF3

40
.5

（
17
.5）

26
.5

14
5.
5

7.
5

14 18

30°

45° 30°

15°

45
°

45
°

9.
5 7

7

φ73

29.5

32.332.3

（φ16孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 9.5 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0250-M□（-J）

4-安装螺栓（附带）

M5×0.8×30

(φ4平行销：在 SWR上附带）

平行销（附带）

φ6×12

2-M5×0.8螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M5×0.8螺纹深 10

p.c.d. 40

p.c.d
. 62

φ25  0- 0.03

φ40 + 0.03 0

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

8　
　
 深
5.
5

+
 0
.0
3

 
0

外形尺寸：SWRZ0120-MF5

37

（
15
）
23

14
5.
5

7

4
14 18

30°

45
°

45° 30°

45
°

15°

7 8

7

φ76

φ55

（φ30孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 8 从背面）

4-安装螺栓（附带）

M6×12

SWR0120-M□（-J） 4-安装螺栓（附带）

M4×0.7×25

（φ4平行销：在 SWR 上附带）

1-平行销 ( 附带 )

φ6×12

2-M5×0.8螺纹深 5
螺栓预留孔

4-M4×0.7螺纹深 7.5

p.c.d. 6
3

p.c.d
. 45

φ40  0- 0.03

6　　 深 6.5+ 0.03
 0

2-φ4　　 深 5.5+ 0.02
 0

15°

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0250-MF3

126g

3

SWR0250-MF

SWR0250-MA

※1

无符号：无选配

 D ：D-sub接插件

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。

过渡板型号

重量

对应接口编号

对应机械手快换装置型号

可选外配电极

SWR气压传输口选配项

SWRZ0120-MF5

135g

5

SWR0120-MF

SWR0120-MA

※1

无符号：无选配

 J ：树脂快插型

 Ｗ ：小型防水电极

无符号 ：无单向阀

无符号 ：无单向阀

 S ：带单向阀

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

※
2

 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

11 12

φ40 + 0.03 0

A向视图

A

外形尺寸：SWRZ0250-MF5

40
.5

（
17
.5
）
26
.5

14
5.
5

8

4

4

14 18

29
.5

25°

20°

45°

20°

45
°

10
°

15
°

7 8

7
35

35

φ76

（φ30 孔）

4-φ6.8
（锪口φ11深 8 从背面）

4-安装螺栓（附带）
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 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
 ※1. 仅表示过渡板本体的重量。不包含螺栓以及销钉的重量。

 ※2. 机器人侧的孔深，因机器人而异。请在仔细确认机器人侧法兰尺寸的前提下使用。 1. 材质 :A2017BE-T4　表面处理 :阳极氧化铝膜处理 (红色 )
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过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格
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MEMO参考资料：ISO接口的基本形状

摘录于 JIS B 8436：2005（ISO9409-1：2004）
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编号：1 ～ 5 编号：6 ～ 9、11

编号：10 编号：12

剖面 S-O-S

剖面 S-O-S

※
2

※
2

※
2

※
2

法兰形机械接口的尺寸

 编号 节圆直径　※1 d2 d3 d4 d5 t1 t2 t3 t4 t5 t6 螺栓孔的数量

  d1 h8 H7  H7 最小 最小 最小   最小 N
  系列 1
 1
 2
 3
 4
 5
 6
 7
 8
 9
 10
 11
 12

 25
 31.5
 40
 50
 63
 80
 100
 125
 160
 160
 200
 200

 34
 40
 50
 63
 80
 100
 125
 160
 200
 200
 250
 250

 16
 20
 25
 31.5
 40
 50
 63
 80
 100
 100
 125
 125

 M4
 M5
 M6
 M6
 M6
 M8
 M8
 M10
 M10
 M12
 M12
 M16

 4
 5
 6
 6
 6
 8
 8
 10
 10
 12
 12
 12

 6
 6
 6
 6
 6
 6
 6
 8
 8
 8
 8
 8

 4
 5
 6
 6
 6
 8
 8
 10
 10
 12
 12
 12

 4
 4
 6
 6
 6
 6
 6
 8
 8
 8
 8
 8

 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 ※1
 22

 0.2
 0.2
 0.2
 0.2
 0.2
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4
 0.4

 0.5
 0.5
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1
 1

 4
 4
 4
 4
 4
 6
 6
 6
 6
 11
 6
 11

注意事项

 ※1. 请根据末端装置的安装部位材料情况，酌情设计螺纹孔的最小深度（t4）。
 ※2. 尺寸（d6）为配线配管时预备：可在法兰的中心预备一个贯通孔。请将中心孔的直径（d6）设置为 d3以下。

 1. 详情请参照 JIS B 8436：2005（ISO 9409-1：2004）

单位：mm



过渡板　SWR机械手快换装置用 model  SWRZ 特点特点 外形尺寸外形尺寸
注意事项

参考资料

注意事项

参考资料

型号表示

规格

型号表示

规格

13 14

MEMO参考资料：ISO接口的基本形状

摘录于 JIS B 8436：2005（ISO9409-1：2004）
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法兰形机械接口的尺寸

 编号 节圆直径　※1 d2 d3 d4 d5 t1 t2 t3 t4 t5 t6 螺栓孔的数量

  d1 h8 H7  H7 最小 最小 最小   最小 N
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注意事项

 ※1. 请根据末端装置的安装部位材料情况，酌情设计螺纹孔的最小深度（t4）。
 ※2. 尺寸（d6）为配线配管时预备：可在法兰的中心预备一个贯通孔。请将中心孔的直径（d6）设置为 d3以下。

 1. 详情请参照 JIS B 8436：2005（ISO 9409-1：2004）

单位：mm
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过渡板
机械手快换装置（model SWR）专用

New

用于机械手快换装置的连接！
削减设计·制作的工序！

以ISO接口为基准

Model   SWRZ


