
model SMR

主夹紧器

工具适配器

工具基座

连接前
操作机器人垂直移动

至设定位置
通过机器人水平移动完成连接

水平移动时，滑移机构接触工具基座时动作。

此时，由机器人承担负荷。

滑移机构

Mechanical Robotic Hand Changer

机械式机械手快换装置
逛量为零具有高精度・高刚性　位置还原精度 0.003mm

通过机器人
进行快换
通过机器人
进行快换

无需动力源
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机械式机械手快换装置 model  SMR

规格

model  SMR0120

进行机械手快换时，无需气压或电气等动力源。

是一款可以通过机器人进行机械手快换的

机械式快换装置。

可直接安装于与机器人法兰型对接端口4
对应的机器人。

可增设电极・气压联结器。

可搬运重量：7 ~ 12 kg
位置还原精度：0.003mm
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 容许静态力矩

 产品重量

SMR0120

7 ~ 12

0.003

1

16

25

450

200

1000
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